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Technische Daten

Die Dual KA 380 ibertrifft in allen MeRBwerten die nach DIN
45 500 an Gerate der Heimstudio-Technik (HiFi) gestellten An-
forderungen.

Plattenspieler
HiFi-Automatikspieler Dual 622 Electronic Direct Drive

Plattenteller-Drehzahlen 33 1/3 und 45 U/min
Tonarm-Aufsetzautomatik mit der Drehzahl-Umschaltung ge-
koppelt

Tonhdhenabstimmung
auf beide Plattenteller-Drehzahlen wirkend.
Regelbereich ca. 10 %

Gesamt-Gleichlaufschwankungen

DIN +0,05 %
W.R.M.S. +0,03%
Storspannungsabstand (nach DIN 45 500)

Rumpel-Fremdspannungsabstand 50 dB
Rumpel-Gerauschspannungsabstand 75dB

Tonabnehmersystem siehe separates Datenblatt

Cassettendeck

Bandgeschwindigkeit 4,75 cm/s
Abweichung von der Sollgeschwindigkeit < Eiiog
Kurzzeitige Geschwindigkeitsschwankungen
(Tonhohenschwankungen)

W.R.M.S. 0,04 %
Nach DIN nur Wiedergabe +0,08%
Nach DIN Aufnahme/Wiedergabe +0,11%
Ubertragungsbereich (bezogen auf DIN Toleranzfeld)

Cr0o 20 — 17 000 Hz
Ruhegerduschspannungsabstand mit Dolby

Fe 64 dB
Cr0p 64 dB
FeCr 67 dB
Ubersprechdampfung bei 1000 Hz

zwischen zusammengehdrigen Kanélen >40dB
zwischen Kanilen in Gegenrichtung >70dB
Loschdampfung bei 1000 Hz

Cr0p >70dB
FM-Teil

Empfangsbereich 87,5 — 104 MHz
Zwischenfrequenz 10,7 MHz
Antenne 60/75 Ohm und 240/300 Ohm

Empfindlichkeit
(60 Ohm, 22,5 kHz Hub/26 dB Rauschabstand)

Mono <1uv

Stereo <3uv

(60 Ohm, 40 kHz Hub/46 dB Rauschabstand)

Stereo < 30 uv

Zweizeichentrennschirfe

bei 300 kHz >60dB
Trennschirfe (stat.) >80dB
ZF-Storfestigkeit

Fe + ZF/2 >75dB

ZF-Bandbreite 180 kHz (—3dB)

Begrenzungseinsatz  Mono 1.5 uv
Fremdspannungsabstand

Mono, bezogen auf 1 kHz/40 kHz Hub >51dB
Stereo, bezogen auf 1 kHz/46 kHz Hub >51dB
Klirrfaktor

Mono, gemessen mit 1 kHz/40 kHz Hub <1%
Stereo, gemessen mit 1 kHz/46 kHz Hub <1%

NF-Frequenzgang 40 Hz — 12 500 Hz +3dB

Deemphasis 50 us
Mono/Stereo-Umschaltung 20 — 40 uv
Obersprechdampfung bei 1 kHz >30dB
Pilotton-Unterdriickung 19 kHz >30dB
AFC-Fangbereich >150 kHz
AM-Teil

Empfangsbereiche

LW 150 — 340 kHz
MW 515 — 1620 kHz
KW 595 — 6,25 MHz
Zwischenfrequenz 455 kHz
Antenne hochohmig (induktiv)

Ferritantenne

Empfindlichkeit
nach DIN 45 300, fiir 6 dB Signal-Rauschabstand

KW 10 uv
MW 30 uV
LW 25uV
NF-Teil

Ausgangsleistung (gemessen an 4 Ohm)
Musikleistung
Sinus-Dauertonleistung

2 x 60 Watt
2 x 40 Watt

Leistungsbandbreite nach DIN 45 500 10 Hz — 70 kHz

Ubertragungsbereich

gemessen bei mechanischer Mittenstellung der

Klangsteller 8Hz —30 kHz*1,5dB
Klangsteller

Bésse bei 50 Hz +15 bis —15dB
Hoéhen bei 15 kHz +15 bis —16 dB

Balancesteller Einstellbereich 18 dB
Fremdspannungsabstand

a) bezogen auf Nennleistung

Eingang AUX >70dB
b) bezogen auf Na = 2 x 50 mW

Eingang AUX >50dB

Eingénge
AUX 150 mV an 470 kOhm
Mikrofon (1/4 inch Koax.-Buchse) 0,2 mV/4,7 kOhm

Ausginge

4 Lautsprecherbuchsen DIN 41 529

1 Koaxialbuchse 1/4 inch. fir Kopfhorer
1 Bandausgang nach DIN

Netzspannung 115 Volt und 230 Volt ~



Funktionsbeschreibung

FM-Teil
Allgemeiner Aufbau

Das UKW-Empfangsteil, der 10,7 MHz ZF-Verstarker und der
Stereodecoder, sowie die Grundspannungen fur die Diodenab-
stimmung sind auf einer gemeinsamen Leiterplatte untergebracht.
Der Stummschalter, NF-Nachverstarker und die Stromversorgung
befinden sich auf der AM-Leiterplatte.

Beide Leiterplatten werden mittels Steckvorrichtungen verbunden,
um so die Gesamtfunktion einschlieBlich der Bereichsumschal-
tung, der Mono-Stereo-Umschaltung und der AFC Ein und Aus
sicherzustellen.

Die Aufteilung wurde sinngemaR so vorgenommen, daR auch
ohne angestecktes AM-Teil die UKW-Funktionen voll gewahr-
leistet sind und vor allem, daB durch die Verbindung von AM
und UKW-Teil keinnerlei zusitzliche elektrische Anderungen
auftreten. D.h. man kann also, ohne Funktionsverminderung,
oder Verschlechterung irgendwelche technischen Daten UKW
und AM-Platten gegeneinander beliebig austauschen, was vor
allem gerade im Hinblick auf Reparaturen sehr wichtig erscheint.
Bei einem gegenseitigen Austausch wird es lediglich in einzelnen
Fallen notwendig sein, die obere und untere Abstimmspannung
geringfiigig zu korrigieren, da die stabilisierte Speisespannung
durch die verwendeten Stabilisierungs-IC’s etwas streuen kann.
Die Eckfrequenzen werden entsprechend der Abgleichanweisung
nachgestellt. Eingriffe in die UKW-Verstarkerteile selbst entfallen
hierbei.

Bei der Funktion muR man zwischen dem geradlinigem Verlauf
der Schaltung, also von der Antenne bis zum NF-Vorverstarker-
ausgang und der Peripherieverschaltung ausgehen.

So wird also nachfolgend zunéchst der geradlinige Schaltungsver-
lauf behandelt und danach die Peripherieverschaltung mit:
Regelung der Vorstufe, AFC Korrektur, automatischer Mono-
Stereoiibergang und Stummschalter.

Schaltungsverlauf

Das UKW Eingangsteil besitzt einen unsymmetrischen Antennen-
eingang von 60 — 75 €2 Um jedoch auch symmetrische Antennen
anschlieBen zu kénnen befindet sich zwischen der 60 2 Anten-
nenbuchse und der 240 — 300 . symmetrischen Buchse ein
Symmetrieiibertrager.

Dieser Symmetrieiibertrager ist so geschaltet, da® man von dem
60 — 75 §2 Eingang eine Durchverbindung zur AM-Antenne hat,
d.h. man kann auch iiber die angeschlossene Koax-Antenne AM
empfangen. Der symmetrische AntennenanschluR hingegen ist
nicht durchgeschaltet, sodass hier mit der symmetrischen Antenne
keine Spannung auf den AM-Antenneneingang gelangt.

Uber einen abgestimmten Vorkreis gelangt die UKW HF-Span-
nung auf die N-Kanal-Mos-Feldeffekt-Tetrode T 501 an deren
Ausgang sich ein abgestimmtes Bandfilter befindet. Der Eingangs-
kreis ist optimal rauschangepaft, das Bandfilter unterkritisch ge-
koppelt, um hochste Trennscharfe zu erhalten. Ausserdem ist der
Primarkreis des Bandfilters an den Drain-Anschluf des Eingangs-
transistors recht lose angekoppelt, ebenso der Sekundarkreis an
die Mischstufe. Hierdurch sind die Kreise sehr wenig zuséatzlich
bedampft und haben als Betriebsgiite praktisch ihre Leerlaufgiite.
Als Mischstufe findet ebenfalls eine N-Kanal-Mos-Feldeffekt-Te-
trode T 502 Verwendung, auf die die HF-Spannung (auf Gate 1)
und die vom getrennten Oszillator kommende Spannung (auf
Gate 2) eingekoppelt wird. Durch sorgsame Wahl der Anpassung
vom Eingangsbandfilter und HF-Spannung vom Oszillator, sowie
durch optimale Dimensionierung der Betriebsspannungen wurde
erreicht, daR vom Antenneneingang bis zum Ausgang des zweiten
BF 981 ein sehr guter Rausch-Nutzabstand und eine hohe Kreuz-
modulationsfestigkeit vorhanden ist.

Als getrennter Oszillator findet der Transistor BF 936 T 503
Verwendung. Dieser Transistor wurde u.a. insbesondere fiir Oszil-
latorschaltungen entwickelt und hat einen recht ‘weichen’’ Uber-
gang, um den Gehalt an Oberwellen der Oszillatorfrequenz mog-
lichst gering zu halten. Die kapazitiven Koppelglieder und Kapazi-
titen fir die bendtigte Oszillatorfrequenz haben verschiedene
Temperaturkonstanten. Durch die geeignete Wahl dieser Kapa-
zitdten wurde das ‘‘Laufen’’ des Oszillator’s entsprechend gering
gehalten.

Eine separate Kapazitatsdiode wird von der ZF her gesteuert und
ermoglicht so eine automatische Frequenzkorrektur bei Ver-
stimmungen der Oszillatorfrequenz (abschaltbar).

Vom Ausgang der Feldeffekttetrode T 502 (Mischer) gelangt das
ZF-Signal von 10,7 MHz an ein Spulenbandfilter, welches unter-
kritisch gekoppelt ist. Der nachgeschaltete Transistor (T 504)
verstarkt das ZF-Signal und fiihrt es einem Hybritfilter zu. Dieses
Filter beinhaltet den ker. Resonator, der sowohl! eingangs, als
auch ausgangsseitig zur optimalen Anpassung mit Spulenkreisen
abgeschlossen ist. Das ZF-Signal, durch 4 Spulen und ein kerami-
sches Doppelfilter hinsichtlich Verstarkung, Bandbreite, Kurven-
form und Trennscharfe aufbereitet, wird dem ZF-1C-Baustein
IC 501 zugefiihrt. Dieser ZF-Baustein bietet eine Reihe von
schaltungstechnischen Mdglichkeiten die teilweise ausgenutzt
werden, teilweise jedoch unbeschaltet bleiben.

Der Demodulatorkreis, hinsichtlich seiner Frequenzstabilitét und
Bandbreite, sowie Kreisgiite giitebestimmend, erzeugt in Ver-
bindung mit der internen |C-Verschaltung das NF-Signal, ent-
weder als normales NF-Signal, oder bei Stereoempfang als Multi-
plexsignal.

Der ZF-Verstirker bestimmt hinsichtlich seiner Auslegung die
spitere Giite des Stereo-NF-Signals hinsichtlich Ubersprechen
und Klirrfaktor weitgehends mit. Daher muf® Auslegung und
Aufbau mit sehr groBer Sorgfalt durchgefiihrt werden, vor allem
miissen die Phasenverhdltnisse und Laufzeiten den theoretisch
mdglichen Grenzen sehr nahe kommen.

Vom Punkt 7 des ZF-IC IC 501 gelangt die NF, bzw. das Multi-
plexsignal Uber den Stummschalter auf den Stereodecoder
IC 502. Dieser Stereodecoder arbeitet ohne zusatzliche Spulen
und beinhaltet zusatzliche MaRnahmen die storende Frequenz
von 114 kHz weitgehendst zu unterdriicken. Gegeniiber den ib-
lichen Stereodecodern, die mit einer internen Frequenz von
76 kHz zur Erzeugung der Pilottonfrequenz von 19 kHz arbei-
ten, wird beim TDA 4500 A eine Frequenz von 228 kHz einge-
stellt. Eine im Temperaturgang weitgehendst ausgeregelte Fre-
quenzregelung wird bestmdglichst auf die Sollfrequenz von
228 kHz eingestellt und mit einem weiteren Steller wird unter
Zuhilfenahme eines genauen Stereocoders das maximale Uber-
sprechen eingestellt. In einem weiterem Schaltungszug werden
stérende Pilottonreste und die Oberwellen hiervon mittels Tran-
sistoren und Spulenfiltern soweit unterdriickt, daR diese Rest-
stérungen weit unterhalb der DIN Forderungen liegen, wobei der
DurchlaRfrequenzbereich bis 12,56 kHz (—2 dB) geradlinig ist.
Der Bereich desgleitenden Mono-Stereo-Uberganges etwa zwischen
5 und 20 MV wird so eingestellt, daR fir 15 MV ein Ubersprech-
verhaltnis von 26 dB vorhanden ist.

Stummschalter

Zum Unterdriicken von Knackgerduschen und um das “Durch-
fahren’ der Sender beim Betatigen der Beriihrungssendertasten
vornehmlich weit auseinanderliegender Sender zu vermeiden
wird vom Speicher-IC her eine Impulsspannung abgeleitet, ver-
stirkt und ber eine entsprechende Zeitkonstante dem Stumm-
schalttransistor T 3 zugefiihrt. Wihrend einer gewissen Zeit wird
dieser Transistor im Moment der Tastenbetstigung gesperrt und
die NF, bzw. das Multiplexsignal wird vom Stereodecodereingang
ferngehalten.

LED-Anzeige fiir die Feldstirke,
bzw. Maximumeinstellung der Sender

Die LED-Kette wird in Abhéngigkeit von der am ZF-IC ent-
stehenden Regelspannung gesteuert. Nachdem nun der AM-IC
und der ZF-IC verschieden hohe Regelspannungen abgeben und
diese Regelspannungen auch noch gewissen Streuungen unter-
worfen sind, wurde es notwendig, daR eine entsprechende Vor-
einstellung der fiir die Anzeige herangezogenen Regelspannung
erfolgt. Mit zwei Stellern wird jeweils der untere Regeleinsatz-
punkt und die obere Regelspannungsgrenze so eingestellt, dak
die erste LED ohne Sender gerade noch nicht leuchtet und bei
starken Sendern die letzte LED gerade anféngt aufzuleuchten.
Einstellung mit R 26 und R 28 auf der AM-Leiterplatte.

A
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AM-Teil

Allgemeiner Aufbau

Das AM-Empfangsteil ist mit den Bedienorganen der Wellenum-
schaltung und der stabilisierten Stromversorgung auf einer ge-
meinsamen Leiterplatte untergebracht.

MW + LW

Entweder (iber den Ferritstab, oder iber den Antenneneingang
gelangt die HF auf den Vorkreis, der aus dem Ferritstabkreis und
dem Drehkondensator gebildet wird.

Zur optimalen Anpassung auf den IC-Eingang IC 1 (TDA 1072)
dient ein Feldeffekttransistor T 2 als Impedanzwandler. Zur
Verringerung unerwiinschter Mischeffekte durch einstrahlende
starke Sender, auf die die Ferritantenne nicht abgestimmt ist,
liegt zwischen Impedanzwandler und 1C-Eingang noch eine Tief-
passkette, die die Frequenzen oberhalb von 1600 kHz entspre-
chend ihrer Filterwirkung déampft.

Zum Empfang des jeweiligen Bereiches (MW oder LW) ist je eine
Spule an dem Ende des Ferritstabes vorgesehen, die durch Ver-
schieben hinsichtlich ihrer elektrischen GroRe (L) abgestimmt
werden kann. Die nicht bendtigte Bereichsspule wird kurzge-
schlossen, um Fehlresonanzen durch Verkoppelungen weit-
gehendst zu vermeiden.

Der Oszillator ist vom IC her spannungsstabilisiert und arbeitet
iber alle 3 Wellenbereiche unabhangig vom eingestellten L-C
Verhéltnis mit konstanter Amplitude. Auch hier sind fiir jeden
zu empfangenden Wellenbereich separate Spulen vorhanden, die
liber entsprechende Verkiirzungskondensatoren und Parallelkapa-
zitaten den optimalen Gleichlauf ergeben.

Die durch Mischung gewonnene Zwischenfrequenz erhalt die vor-
gesehene Trennschéarfe durch zwei Spulenfilter mit zwischenlie-
gendem ker. Resonator. Die Spulen dienen einmal zur Ver-
groRerung der Trennscharfe und zum anderen zur optimalen
Anpassung an den ZF-Ausgang und Eingang des ZF-Verstarkers.
Samtliche Funktionen einschlieRlich der Demodulation des HF-
Signals sind im IC vorhanden (Automatische Verstarkungsregelung,
Feldstarkeanzeige, Domodulatin etc.), sodass die NF-Spannung
direkt aus dem IC abgeleitet wird.

Die NF-Spannung wird dann (ber die Tastaturumschaltung und
den Stereodecoder den beiden Kanéalen zugefiihrt. Zur Vermei-
dung eventueller ungewollter Einschaltung der Stereodecoder-
pilottonfrequenz (228 kHz) wird der Transistor T 4 zur steten
Zwangsmonoschaltung des Stereodecoders bei AM-Empfang ver-
wendet.

Zur Anpassung an die LED-Anzeigekette fir die Feldstarke dient
der Transistor (T 1). Mit den zwei Stellern (R 2 und R 3) wird
dann die Anzeigeempfindlichkeit eingestellt. (Erste LED gerade
noch nicht aufleuchtend ohne Sender, letzte LED gerade noch
nicht aufleuchtend bei starken Sendern.

In einem weiteren NF-Verstarker wird der NF-Pegel soweit ver-
starkt, daR keine unzumutbaren Pegelspriinge zwischen den ver-
schiedenen Modulationsarten des Gerates (AM-Band-Platte und
UKW) vorhanden sind. Danach erfolgt dann die Ubernahme der
NF-Signale vom NF-Verstarker in tblicher Weise bis zur Aus-
steuerung der Lautsprecher.

Als Peripherieverschaltung werden folgende Schaltfunktionen
herangezogen:

Auskoppelung fiir den Frequenzzéhler

Der Frequenzzahler (System Valvo) bend&tigt am Eingang nur
eine HF-Spannung vom Oszillator von ca. 5 — 10 mV. Diese ge-
ringe HF-Spannung wird von einer kleinen Lasche gewonnen, die
in den UKW-Abschirmmantel hineingestanzt ist. Durch ent-
sprechende Anordnung der Oszillatorspule zur Lasche, die als
Selbstinduktionsstiick wirkt, koppelt geniigend HF auf diese
Lasche (ca. 20 mV) und wird dem Frequenzzéhler zur weiteren
Auswertung zugefiihrt. Diese Art der Oszillatorauskoppelung hat
den Vorteil, daR eine zusétzliche Belastung des Oszillators entfallt

und ist derart niederohmig, daR die Zuleitungslange zum Zahler
nicht ins Gewicht fallt. Ausserdem ist die Spannung von ca.
20 mV so gering, daR sich die Storstrahlung (FTZ) des Gerétes
hierdurch nicht vergroRert.

Regelung der Vorstufen-N-Kanal-Mos-Transistor-Tetrode

Zur weitgehenden Vermeidung von Ubersteuerungen des Mischers
wird bei groRer HF-Eingangsspannung (groRer ca. 4 mV) die Vor-
stufe relativ steil heruntergeregelt. Dieser Regeleinsatz ist so ge-
wahlt, dal® durch die Regelung keinerlei Verschlechterung des
Signal-Rauschabstandes entsteht. Der Regelumfang betragt hier-
bei ca. 40 dB.

Korrektur des Nullpunktes bei eingeschalteter AFC

Der ZF-IC hat zwei Moglichkeiten die AFC auszuschalten. Einmal
wird diese AFC-Abschaltung immer automatisch dann vorgenom-
men, wenn die Skalenabstimmung verandert wird. Durch gering-
fiigige Spannungsdnderungen, die lber die Abstimmspannung
dem Punkt 2 des ZF-IC zugefiihrt wird schaltet sich die AFC
automatisch ab, bis lber die Zeitkonstante des Ankoppelungs-
kondensators wieder Spannungsausgleich erfolgt ist. Diese auto-
matische AFC-Abschaltung hat den groRen Vorteil, daft wahrend
der Abstimmung keinerlei Mitziehen des Senders durch die AFC
zu einer nicht optimalen Abstimmung auf Sendermitte erfolgen
kann. Danach (ca. 2 Sek.) schaltet sich die AFC wieder ein und
korrigiert nochmals die vorher vorgenommene optimale Abstim-
mung.

Durch diese interne AFC-Abschaltung und auch iiber die von
auRen her bedienbare AFC-Abschaltung tritt innerhalb des
IC eine mehr oder weniger groRe Nullpunktdrift auf, die ca.
zwischen 5 und 30 kHz von der Nulleinstellung zwischen AFC
,ein” und AFC ,aus” liegt. Um diese Nullpunktdrift auszu-
schalten, ist eine Regelschaltung vorgesehen, die so eingestellt
wird, daR der empfangene Sender mit AFC gegenilbber Empfang
ohne AFC keinerlei Abweichung mehr zeigt.

Einstellung des gleitenden Mono- Stereoiiberganges

Der Stereodecoder IC 502 (TDA 4500 A) kann durch Zufiihrung
einer entsprechenden Regelspannung, die von der Senderfeld-
stirke am ZF-IC abgeleitet wird so geschaltet werden, dal’ die
intern-automatische Umschaltung nicht mehr ruckhaft bei einer
voreingestellten HF-Eingangsspannung erfolgt, sondern daR diese
Einschaltung gleitend vor sich geht. So erfolgt dann ein flieflender
Ubergang von Mono auf Stereo, wobei die Ubersprechdampfung
von Mono ‘aus’ (=0) auf das mégliche Maximum (gréRer 35 dB)
geht. Vorteil dieser gleitenden Umschaltung ist, daR man bei
kleiner Eingangsspannung mit einem fir die Feldstarke vertret-
baren Verhéltnis der Ubersprechdampfung bei gleichzeitiger Ver-
minderung des Rauschanteils noch Stereo hoéren kann, wo die
harte’’ Mono-Stereoumschaltung noch nicht arbeitet, das Geréat
also auf Mono geschaltet ist.

Funktion bei Kurzwellenempfang

Im Gegensatz zu MW und LW gelangt hier die an der Antenne
eingespeiste HF auf den Vorkreis (induktive Ankopplung) und
iber eine Anzapfung der Kreisspule auf einen zweiten Eingang
des IC 1 (TDA 1072).

Nachdem der Uberstrichene KW-Bereich (50 m-Band) frequenz-
maRig sehr gering ist, wurde von separatem L und C Abgleich im
Vorkreis und Oszillator abgesehen. So wird lediglich das Oszilla-
tor-L bei der langsamsten KW-Frequenz und das Vorkreis-L bei
6,1 MHz abgestimmt.

Der Frequenzzéhler fir AM erhdlt seine Zahlfrequenz direkt aus
dem IC.

Bei Bereichsumschaltung zwischen UKW und AM wird die ge-
samte Speisespannung umgeschaltet.



Abgleichanleitung
UKW-Teil

Die zur Einhaltung des geforderten Frequenzbereiches bendtigte
Abstimmspannung fir die Kapazitatsdioden betragt:

U=min. 3,5 Volt*0,1 Volt
U=max. 15,0 Volt £0,2 Volt.

Gemessen werden diese Spannungen am betriebsfertigen Gerat
an den Kontakten des Steckers (5-pol.) nahe des UKW-Eingangs-
teiles gelegen.

Mit R 511 (2,2 k€2 wird die Spannung 3,5 Volt und

mit R 514 (2,2 k§2) die Spannung 15 Volt wechselseitig eingere-
gelt, bis keinerlei gegenseitige Beeinflussung mehr messbar ist.
Danach wird bei abgenommenem UKW-Deckelteil die obere und
untere Frequenzgrenze eingestellt, deren Frequenzablesung am
eingebauten Frequenzzahler erfolgt.

Wechselweise wird mit L 504 (87,35 MHz) und mit C 525
(104,15 MHz) die Frequenzeinstellung so oft wiederholt, bis
keine gegenseitige Beeinflussung mehr feststellbar ist.

Nach dieser Grundeinstellung erfolgt der Abgleich lber das ganze
UKW-Teil, wobei zur Anzeige ein Oszilloskop am NF-Ausgang
des AM-Teiles (z.B. Taste Mono Kontakt ,b’ oder ,c' bei ge-
driickter Mono-Taste und Masse) angeschlossen wird.

Nun wird am UKW-Eingang des Geréates ein Wobbelsender ange-
schlossen, der auf die Frequenz der empféngerseitigen Frequenz-
anzeige eingestellt ist. Am besten geeignet ist hier der noch freie
Frequenzbereich oberhalb 100 MHz. Durch Einstellen der HF-
Senderspannung wird nun eine mehr oder weniger grof’e ‘'Dis-
kriminatordurchlasskurve’’ auf dem angeschlossenen Messozillos-
kopen sichtbar.

Zunichst wird das UKW-Teil grob auf Maximum bei der Mess-
frequenz durch Trimmer C 502 — C 512 — C 514 abgestimmt,
unter stetiger Zuriickregelung der angelegten Senderspannung.
Ist dieser grobe Vorabgleich durchgefiihrt beginnt der ZF-Abgleich.

UKW-ZF

Die Kreise L 505, L 506, L 507, L 508 werden auf maximale
Verstarkung eingestellt, wobei dann mit dem Kreis L 509 eine
symmetrische Diskriminatorkurve eingestellt wird. Dieser Ab-
gleich sollte zweckmaRigerweise nochmals wiederholt werden.
Die am Antenneneingang liegende HF-Wobbelspannung sollte
hierbei immer so nachgeregelt werden, dal die Diskriminator-
kurve eine Spannung vom unteren zum oberen Umkehrpunkt
von 4 Volt (verglichen mit der Eichspannung des Oszilloskop)
hat.

Sind alle Einstellungen hinsichtlich Maximumabgleich und Kurven-
form optimal, ist der ZF-Abgleich beendet.

UKW-HF

Durch die oben angefiihrten Abgleicharbeiten stimmen bereits
der Frequenzbereich, sowie die Abstimmspannung und nachdem
die ZF optimal abgeglichen ist, wird mit den Spulen: L 501,
L 502, L 503 liber den Wobbelsender bei ca. 88 MHz (freie Stelle
auf der Skala suchen) optimale Verstarkung eingestellt. Danach
erfolgt bei ca. 103 MHz (freie Stelle auf der Skala suchen) der
Abgleich mit den Kondensatoren C 502, C 512, C 514. Hierbei
immer die HF-Spannung soweit zurlickdrehen, bis die Wobbel-
kurve 4 Volt (wie beim ZF-Abgleich) erreicht.

Der Abgleich von L und C muR solange wiederholt werden, bis
keinerlei messbare Abweichungen mehr erkennbar sind.

Nach Durchfiihrung dieses Abgleiches ist die Empfindlichkeit, so-
wie die ZF-Durchlasskurve und die Diskriminatorkurve optimal
und der eigentliche Empfangsteil hinsichtlich seiner Empfangs-
eigenschaften fertig.

Zur Kontrolle werden noch einige Messwerte angegeben:
Empfindlichkeit: (bei 60/75 §2 Eingang gemessen)

Frequenzhub 22,5 kHz (1000 Hz) kleiner als 1 MV bei einem
Storabstand von 26 dB Uber den ganzen Skalenbereich.

Trennscharfe:  (2-Sender Messung)
Besser als 60 dB fiir 300 kHz Verstimmung.
AFC

Der verwendete ZF-IC TDA 1047 hat einegewisse Nullpunktdrift
zwischen eingeschalteter und ausgeschalteter AFC. Um diesen —

je nach IC unterschiedlichen Frequenzfehler in der Nachregelung
auszuschalten, ist eine zusatzliche Regelschaltung vorgesehen,
mit dem dieser |IC-Fehler kompensiert werden kann.

Mit einem unmodulierten Sender und ca. 0,5 MV HF-Spannung
wird der Empfanger auf Rauschminimum bej abgeschalteter AFC
eingestellt.

Danach wird die AFC eingeschaltet und mittels des Poti R 543
wird wieder das Rauschminimum eingestellt. Bei der Kontrolle
darf dann kein Unterschied zwischen eingeschalteter und abge-
schalteter AFC vorhanden sein.

Steht ein Messender hierfir nicht zur Verfiigung, kann die Ein-
stellung anhand der Feldstarkeleuchtdiodenanzeige bei schwachem
Sender (etwa Aufleuchten einer oder zweier LED) vorgenommen
werden. Der Sender wird optimal ohne AFC eingestellt und dann
mit dem Poti bei eingeschalteter AFC so nachgeregelt, das kein
Unterschied mehr zur Einstellung ohne AFC vorhanden ist.

Stereodecoder

Stereotaste gedriickt:

Gemessen wird nach wie vor am NF Ausgang des AM Teiles, je-
doch muR die Stereotaste gedriickt werden. Beim Kanalabgleich
wird der linke Kanal abgeglichen, d.h. das Oszilloskop muf3 am
Monoschalter ,,b"" u. Masse liegen.. Zur gegenseitigen Kontrolle
der Kanédle auf Frequenzgang und Unterdriickung, sowie zum
Abgleich der 19-kHz-Filter muR das Oszilloskop jeweils ent-
sprechend umgeklemmt werden.

Beim Abgleich der Pilottonfrequenz darf auf den Eingang des
Stereodecoders keinerlei Signal gelangen, da hierdurch Abgleich-
fehler entstehen konnen. Auf der AM-Platte liegt ca. 1,5 cm
hinter dem UKW-Schieber ein Kontaktstift, von dem die Stumm-
schalteinrichtung gesteuert wird. Dieser Punkt muf3 an Masse ge-
legt werden (Schaltbildbezeichnung: Stumm). Frequenzzéhler
liber >2,2kanMP 1 (zwischen R 560 und C 551) und mit R 562
228 kHz £ 100 Hz einstellen.

Kanalunterdriickung:

Stereocoder auf Antenne einspeisen mit einer HF-Spannung von
ca. 500 MV bis 1 mV.

Stereocoder (vorher optimal abgeglichen) mit 1000 Hz modu-
lieren: L =1 R=0

Oszilloskop am AM-NF-Ausgang an rechten Kanal legen (Punkt
,.C¢"" Taste Mono). Mit R 561 optimale Kanalunterdriickung ein-
stellen. Hierbei entsprechende Filter zwischen Oszilloskop und
AM-NF-Ausgang schalten, die alle Frequenzen oberhalb 15 kHz
unterdriicken. Danach Kontrolle des linken Kanal durch ent-
sprechendes Umschalten des Stereocoder auf R =1 L =0 und
Umklemmen des Oszilloskop.

19 kHz-Filter:

Stereocoder unmoduliert schalten, Oszilloskop ohne zusé&tzliche
Filter anschlieBen und dann jeweils den linken, bzw. den rechten
Kanal durch entsprechendes Trimmen von L 510 und L 511 auf
Minimum einstellen.

Frequenzgangkontrolle:

Stereocoder modulieren zwischen 40 Hz und 12,5 kHz mit
einem Frequenzhub von 75 kHz bei eingeschalteter Vorentzerrung
von 50 Us und 12,5 kHz. Die Frequenzgangabweichungen dirfen
%1 dB von 40 Hz bis 10 kHz und beij 12,5 kHz —3 dB nicht iber-
schreiten. (beide Kanale gleich).

Einstellung des gleitenden Mono-Stereoliberganges:

Das Gerét besitzt einen gleitenden Mono-Stereoibergang. Bei
Sendern mit geringer Feldstérke ist Monoempfang vorhanden, (die
Stereo-LED leuchtet jedoch auf, da ein Stereosender empfangen
wird) der dann zunehmend im Ubersprechen immer besser wird,
bis dann bei einer groReren Feldstarke reiner Stereoempfang
vorhanden ist.

Diese Schaltung erlaubt so einen rauschfreieren Empfang schwacher
UKW-Sender unter Verminderung der optimalen Ubersprech-
dampfung.

Einstellwert: Bei einer HF-Spannung von 15 MV am 60/75 S2Ein-
gang wird mittels des Stellers R 554 die Ubersprechdampfung
zwischen den Kanélen L und R bei 1000 Hz Modulationsfrequenz
und 46 kHz Gesamthub auf einen Wert von 26 dB eingestellt.
Nach einer nochmaligen Uberpriifung aller Abgleichvorginge,
sowie Bestimmung der Empfindlichkeit ist der UKW-Abgleich
beendet.



































































































